健常手の運動機能に近い前腕筋電義手開発の為の機能探索に関する実験的研究 by 樋口 凱 et al.
北海道科学大学研究紀要                                    Bulletin of Hokkaido University 
第42号（平成28年）                                         of Science, No.42(2016) 








Functional Needs for the Development of Myoelectric Trans-radial Prosthetic Hand 
with Normal Motor Function 
 
 
樋口 凱＊  昆 恵介＊＊  野坂 利也＊＊  早川 康之＊＊ 
敦賀 建志＊＊  白井 允基＊＊＊  松原 裕幸＊＊ 
 
Gai Higuchi, Keisuke Kon, Toshiya Nosaka, 
Yasuyuki Hayakawa, Takeshi Tsuruga, Masaki Shirai, 









































このような現状の中で，最近では 3D プリンタにA：能動義手        B 筋電義手 
図 1 義手のタイプの違い 
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図 2 粗大型動作分析結果 
図 3 巧緻型動作分析結果 
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図 5 に示すように，ニュートラルと回内外 4 種で
固定した条件と，図 6 に示すようにニュートラル
と掌背屈 4 種でそれぞれ固定した条件と，図 7 に
示すようにニュートラルと橈尺屈 4 種で固定した













































表 2 実験プロトコル 
図 5 回内外の設定 
図 6 掌背屈の設定 
図 7 橈尺屈の設定 













































































































 図 9 粗大型動作分析結果 図 10 巧緻型動作分析結果 
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